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Informatii generale

Informatii generale

Instructiunile descriu toate optiunile disponibile. Aspectul daca si care optiuni sunt disponibile Tn
centrala de tratare a aerului depinde de optiunile selectate si de tara careia i este destinata centrala
de tratare a aerului. Ilustratiile servesc drept exemplu si pot diferi.

Utilizarea conform destinatiei

Definirea domeniului de utilizare

Cu exceptia explicitd a oricaror altor utilizari, centralele de tratare a aerului robatherm trebuie utilizate
in mod exclusiv pentru transport aerului si/sau tratarea aerului. Aceasta include urmatoarele functii:

. Tratarea aerului: Procedeu prin care starea aerului este modificata in raport cu una sau mai
multe dintre urmatoarele proprietati: temperaturd, umezeald, continut de praf, continut de
baterii, continut de gaz si apa.

. Filtrare: indepartarea particulelor din fluxul de aer.

. Incalzire: transmiterea cdldurii de la un corp sau mediu la alt mediu.

. Récire: indepartarea caldurii sensibile si/sau latente.

) Umezire: cresterea controlatd a continutului de vapori de apa din fluxul de aer sau din aerul
stagnant.

) Dezumidificare: reducerea controlatd a continutului de vapori de apa din aer.

Transportul aerului este definit cu ajutorul unei caracteristici:

) Flux de aer: aerul transportat in cadrul unor limite de sistem stabilite (de exemplu, conducte).
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Informatii generale

Utilizarea eronata previzibila

Pericol cauzat de utilizarea eronata

Utilizarea eronata a centralei de tratare a aerului poate provoca vatamari corporale
deosebit de grave pana la deces, precum si pagube materiale.

Centralele de tratare a aerului nu sunt dispozitive de desfumare si nu trebuie utilizate
pentru desfumare.

Centralele de tratare a aerului nu trebuie utilizate in medii cu atmosfera exploziva (de
exemplu, pulberi si/sau gaze explozive), respectiv nu trebuie sa favorizeze
atmosferele explozive.

Acoperisul centralelor de tratare a aerului nu este prevazut pentru preluarea unor
sarcini suplimentare. Centralele de tratare a aerului nu sunt destinate pentru a fi
structurd suport unitate pentru alte sisteme (canale de aerisire, platforme de acces
pentru intretinere, traseu de cablu etc.). In absenta unei structuri suport unitate
adecvate la fata locului sau a unor dotari suplimentare (a se vedea instructiunile de
operare ,Instalarea si montajul”, capitolul ,,Cadru suport acoperis”), centralele de
tratare a aerului nu trebuie instalate direct suprapus.

Centralele de tratare a aerului nu trebuie utilizate in scopul protectiei anticadere (de
exemplu, fixarea sinelor de asigurare la carcasa, fixarea protectiei anticadere la
verigile de transport sau buclele de transport).

Centralele de tratare a aerului nu trebuie sa preia functiile cladirii.

Unitatile combinate (doua fluxuri de aer combinate intr-o unitate) nu trebuie utilizate
pentru tratarea si transportul fluxurilor de aer periculoase pentru sdnatate.

Centralele de tratare a aerului nu sunt adecvate pentru utilizérile cu medii agresive.
Centralele de tratare a aerului sunt adecvate numai pentru utilizare stationara.

Centralele de tratare a aerului nu sunt destinate pentru utilizarea in procese tehnice generale.

Centralele de tratare a aerului trebuie utilizate numai in anumite locuri de montaj (vezi capitolul
»Cerinte privind locul de montaj”, pagina 4).
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Date tehnice

Date tehnice

Fisa tehnica si desenul echipamentului

Fisa tehnica si desenul echipamentului sunt puse la dispozitie inainte de livrare. Se recomanda
atasarea acestor documente la instructiunile de operare.

© robatherm



Cerinte privind locul de montaj

Cerinte privind locul de montaj

Centrala de tratare a aerului nu trebuie sa fie accesibild pentru public. Accesul la centrala de tratare a
aerului trebuie sa fie limitat, astfel incat locul de montaj sa poata fi accesat numai de personal cu
calificare corespunzdtoare (a se vedea ,Instructiuni principale de operare”, capitolul ,Calificarea
personalului”).

Normele nationale specifice pentru exploatarea si intretinerea camerelor si centralelor tehnice trebuie
respectate. Locul de montaj trebuie sa fie conform cu regulamentele in vigoare privind constructiile.
Functiile specifice ale centralei de tratare a aerului trebuie sa fie luate in considerare, printre altele,
printr-o aerisire si dezaerare, precum si prin respectarea temperaturii ambientale intre -20 °C si

+40 °C.

Locul de montaj trebuie

. sa fie curat.

) sa nu prezinte pulberi si/sau gaze explozive.

o sa nu prezinte cdmpuri electromagnetice puternice.
. sa nu prezinte medii agresive.

. sa dispund de drenaj.

Locul de montaj al unitatilor de interior trebuie

. sa fie uscat.

. sa fie ferit de inghet.

Locul de montaj al unitatilor rezistente la intemperii trebuie sa

. tina seama de influentele externe (de exemplu, soare, ploaie, zapada, vant, ger) de la locul de
montaj. Centralele de tratare a aerului trebuie fixate pe fundatie in conformitate cu sarcina la
vant preconizatd. Conexiunile de alimentare si cabldrile trebuie sa fie realizate in mod
corespunzator.

J sa dispuna de un sistem adecvat de protectie contra trasnetului in conformitate cu prevederile
nationale. Centrala de tratare a aerului nu trebuie utilizatd drept componenta a protectiei
externe contra trasnetului (vezi capitolul ,Protectia contra trasnetului la unitatile rezistente la
intemperii”, pagina 5).

. sa corespunda prevederilor privind evitarea prabusirii persoanelor, sculelor si materialelor si
protectiile anticadere adecvate trebuie sa fie disponibile.
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Cerinte privind locul de montaj

Protectia contra trasnetului la unitatile rezistente la intemperii

Locul de montaj trebuie sa dispunad de un sistem adecvat de protectie contra trasnetului in
conformitate cu prevederile nationale. Crearea si implementarea unui astfel de concept de protectie
contra trasnetului tine de responsabilitatea unei firme specializate autorizate de la fata locului.

Protectia exterioara contra trasnetului nu trebuie instalata la sau pe centrala de tratare a aerului. La
pozarea cablurilor centralei de tratare a aerului, la fata locului trebuie respectate distantele de
separare dintre cabluri si protectia exterioara contra trasnetului, precum si alte conducte periculoase.

In cazul echipérilor ulterioare ale centralelor de tratare a aerului sau al modernizarii centralei de
tratare a aerului existente se impune echiparea ulterioard a masurilor de protectie contra trasnetului si
a supratensiunii de la si din cladire si de la sistemele existente daca este necesar.

In Germania, centralele de tratare a aerului si dulapurile de comand3 trebuie instalate cel putin in
zona de protectie contra trasnetului LPZ 0B (a se vedea DIN VDE 0100-443:2016-10 si DIN VDE 0100-
534:2016-10). Dulapurile de comanda cu tehnologie completd de masurare, control si reglare cu tara
de destinatie Germania sunt echipate cu un descarcator de supratensiune tip 2 pentru retele TN.
Pentru centralele de tratare a aerului cu tehnologie partiald de masurare, control si reglare, protectia
la supratensiune face parte din volumul prestatiei de la fata locului.

Pentru toate centralele de tratare a aerului cu tara de destinatie in afara Germaniei nu este montat
niciun descarcdtor de supratensiune.

© robatherm 5



Cerinte privind locul de montaj

Cerinte privind locul de montaj pentru anumite
componente

Tehnologia refrigerarii

In cazul unitstilor CTA cu tehnologia refrigerrii, in functie de zona de acces, de locul de montaj si de
clasa de siguranta a agentului frigorific, trebuie sa fie disponibile si functionale

. un senzor de scurgere a agentului frigorific pentru monitorizarea locului de montaj si
. 0 aerisire adecvatd a locului de montaj

Locul de montaj al circuitelor frigorifice este definit conform DIN EN 378.

Unitatea exterioara DX cu agent frigorific R32

In functie de instalare, diferitele zone trebuie evaluate in mod diferentiat:

locul de montaj al CTA

Pentru informatii detaliate privind locul de montaj a se vedea anexa ,Mitsubishi
Electric - Interfata Mr. Slim PAC-(S)IF013 - Manual de planificare si service”,
anexa A ,Masuri de sigurantd necesare pentru sistemele R32".

locul de montaj al aparatului/aparatelor de aer conditionat DX

Pentru informatii detaliate privind locul de montaj pentru ZM50/60/71/200/250 a
se vedea anexa ,Mitsubishi Electric — Echipamente exterioare PUZ-ZM Power
Inverter — Manual de planificare”, capitolul ,,Alegerea locatiei pentru echipamente
exterioare cu R32" sau pentru PUZ-PUZ-ZM100/125/140 a se vedea anexa
»Mitsubishi Electric — Echipamente exterioare compacte PUZ-ZM100-140 — Manual
de planificare”, capitolul ,Selectarea locului de instalare”.

numarul, dimensiunea si pozitia spatiilor ventilate

tipul sistemului de distributie a aerului

Pentru functionarea sigura a CTA trebuie sa fie indeplinite urmatoarele criterii:

SUGESTIE

Conductele dintre CTA si unitatea exterioard DX sunt protejate impotriva
deteriorarii accidentale.

In apropierea locului de montaj nu se afl& trepte de coborare sau puturi de
lumina.

In apropierea locului de montaj nu se afld surse de aprindere potential3.

In CTA sau in canal nu sunt permise surse de aprindere pentru functionare.

Temperaturile maxime ale suprafetelor locului de montaj, canalului si din CTA
rezultad din:

temperatura de autoaprindere — 100 K = temperatura maxima a suprafetei
Pentru R32 rezultd o temperaturd maxima a suprafetei de 430 C.

Debitul volumic minim necesar V,,;,, al CTA trebuie respectat vezi capitolul
»Determinarea debitului volumic minim necesar al centralei de tratare a aerului”,
pagina 68.

Verificarea initiala in functie de cerintele de la locul de montaj

Pentru verificarea initiala poate fi utilizat calculatorul A2L de la Mitsubishi, prin
intermediul linkului https://www.mitsubishi-les.com/de-de/wissen/a2l-der-
kaeltemittelrechner-197.html.

© robatherm



Cerinte privind locul de montaj

Generator de abur pentru umidificatorul electric cu abur

Pentru generatoarele de abur ale umidificatoarelor electrice cu abur sunt valabile urmatoarele:

. Temperatura ambientald admisibild: intre 5 si 40 °C; daca este necesar, va fi prevazuta o
aerisire (la instalarea in spatii inchise) si/sau o protectie la inghet.

. Nu se va instala in spatii cu depresiune.

Kit hidraulic

In cazul centralelor de tratare a aerului rezistente la intemperii cu kituri hidraulice, sistemul hidraulic
trebuie sa fie protejat la inghet la fata locului (de exemplu, incalzire antiinghet pentru conducte, circuit
de protectie la inghet, antigel).

© robatherm 7



Cerinte privind locul de montaj

Zona disponibila

Centralele de tratare a aerului dispun de urmatoarea zona disponibila:

>
Sy

e B Pie >

B2561A

Fig. 1: Zona disponibild a centralei de tratare a aerului

A — spatiu liber pentru revizie; B — adancimea unitatii; C = 875 mm; D = 500 mm

. Pentru conexiuni si evacuari pe toate laturile centralei de tratare a aerului se va ldsa liber un
spatiu = 875 mm (C).

. Pentru inlocuirea componentelor (de exemplu, schimbator de caldura, perete filtrant I — O,
ventilator) pe partea de operare se va lasa o adancime a unitatii (B) ca spatiu liber pentru
revizie (A).

) Deasupra centralei de tratare a aerului se vor Idasa = 500 mm (D) ca spatiu liber pentru
revizie (A).

Generator de abur pentru umidificatorul electric cu abur

In cazul generatoarelor de abur pentru umidificatoare electrice cu abur respectati distantele minime
fatd de perete specificate de producitor.
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Cerinte privind locul de montaj

Unitatea exterioara DX cu agent frigorific R32

Unitatile exterioare DX cu R32 pot fi utilizate numai daca sunt respectate urmatoarele conditii:

) PUZ-ZM50/60/71/200/250 a se vedea anexa ,Mitsubishi Electric — Echipamente exterioare PUZ-
ZM Power Inverter” — Manual de planificare, capitolul ,Distante de instalare si spatii libere
pentru intretinerea programata” sau

. PUZ-ZM100/125/140 a se vedea anexa ,Mitsubishi Electric — Echipamente exterioare compacte
PUZ-ZM100-140 — Manual de planificare”, capitolul ,Spatii libere la instalarea individuald
multipla”.

Alezajele pentru fixarea unitdtii exterioare DX pe fundatie au urmatoarele distante:

Denumirea tipului Power
m Inverter
PUZ-ZM 50VKA 60VKA 100YDA
o=y - (3 71VKA 125YDA
( ) 100YKA 140YDA
)| B 125YKA
{ — 140YKA
200YKA
250YKA
B3231A
A [mm] 500 600 600

Fig. 2: Fixarea unitdtii exterioare DX
B[mm] 330 370 514

© robatherm 9



Cerinte privind locul de montaj

Sistem hidraulic HE-RAC pe stand

Sistemul hidraulic HE-RAC pe stand dispune de urmatoarea zona disponibila:

N

Vo o o ————

~
7
B2965A
Fig. 3: Zona disponibild sistem hidraulic HE-RAC pe stand
A — spatiu liber pentru revizie; E > 350 mm; F = 500 mm; G - > 650 mm
. Se vor lasa liberi = 350 mm (E) deasupra cadrului.
. Ca spatiu liber pentru revizie (A) pe partea de operare = 500 mm (F) si in fata dulapului de

comanda se vor lasa liberi = 650 mm (G).
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Cerinte privind locul de montaj

© robatherm

Inaltimea minima

Dispunerea sistemului de aspirare a aerului exterior
Cerinta de igiend conform VDI 6022, precum si cerintele de protectie impotriva incendiului si a fumului

conform orientdrii nationale privind sistemele de ventilatie LUAR trebuie respectate (a se vedea
Orientarea privind constructia de echipamente CTA 2018, cap. 2.5.2).

Aerul exterior trebuie aspirat la minimum 3 m deasupra suprafetei solului (a se

vedea Orientarea privind constructia de echipamente CTA 2018, cap. 2.5.2).

) Distanta sistemului de aspirare a aerului exterior fata de nivelul acoperisului plan
este de minimum 0,3 m (a se vedea Orientarea privind constructia de

echipamente CTA 2018, cap. 2.5.2).

. Se recomanda o distanta de minimum 1,5 ori indltimea zapezii maxime
preconizate anual intre partea inferioara a sistemului de aspirare a aerului
exterior si sol (a se vedea CEN TR 16798-4:2017, cap. 8.8.2).

Planificarea se va efectua cu valoarea mai mare.

Directia vantului

B2759A

Fig. 4: Dispunerea sistemului de aspirare
a aerului exterior

Pozitionarea

Nu pozitionati sistemul de aspirare a
aerului exterior in directia principald a
vantului la instalatiile de racire cu
evaporare/turnurile de racire umeda

(a se vedea CEN TR 16798-4:2017 cap.
8.8.2).

In cazul in care calitatea aerului exterior
este independentd de orientare, sistemul
de aspirare a aerului exterior trebuie sa
fie pozitionat in directia vantului (A -
directia principald a vantului). In acest
mod trebuie sa se evite un scurtcircuit al
fluxurilor de aer.

. Distanta minima orizontala a sistemului de aspirare a aerului exterior fata de
punctele de colectare a deseurilor, parcari utilizate frecvente, cdi de acces,
deschideri de aerisire a canalelor, cosuri de fum si alte surse de contaminare este
de 8 m (a se vedea CEN TR 16798-4:2017, cap. 8.8.2).

) Sistemul de aspirare a aerului exterior nu trebuie sa fie dispus la fatade expuse la
strazi aglomerate. Daca acest lucru nu poate fi evitat, sistemul de aspirare a
aerului exterior se va dispune cat mai sus posibil (a se vedea CEN TR 16798-

4:2017, cap. 8.8.2).

. Sistemul de aspirare a aerului exterior trebuie s3 fie dispus in functie de clasa
aerului extras si de debitul volumic la 0 anumita distanta fata de iesirea aerului
evacuat (a se vedea CEN TR 16798-4, figura 1).

11



Cerinte privind locul de montaj

Cerinte legale

. Distanta fata de iesirea aerului evacuat: Iesirea aerului evacuat trebuie sa fie
dispusa in functie de clasa aerului extras si de debitul volumic la o anumita
distanta fatd de sistemul de aspirare a aerului exterior (a se vedea
CEN TR 16798-4, figura 1).

) Dispunerea iesirii aerului evacuat in fatadd: in functie de situatia de dispunere
sunt aplicabile diferite distante (a se vedea CEN TR 16798-4:2017, tabelul 3).

12 © robatherm



Cerinte privind locul de montaj

Fundatia

Pericol de moarte cauzat de instalarea eronata

A in cazul utilizarii necorespunzatoare a verigilor si buclelor de transport pentru o fixare
durabild exista pericol de moarte prin prabusirea centralei de tratare a aerului.
. Amplasati centrala de tratare a aerului pe o fundatie plana si stabila.

Pericol de moarte cauzat de rasturnarea centralei de tratare a
‘@ aerului

in cazul centralei de tratare a aerului neasigurate exist& pericol de moarte cauzat de
rasturnarea centralei de tratare a aerului.

. Centralele de tratare a aerului trebuie fixate de fundatie.

o in cazul pozitiilor nefavorabile ale centrului de greutate (de exemplu, raport
sectiunea transversala a carcasei = 2,5) trebuie luate masuri de asigurare
suplimentare (de exemplu, constructie de otel).

© robatherm 13



Cerinte privind locul de montaj

Centralele de tratare a aerului trebuie amplasate pe o fundatie plana si stabila.

14

hy
—

B2563A

Fig. 5: Panta maximad

.

B2562A

Fig. 6: Unghiul de inclinare maxim

B2564A

Fig. 7: Compensarea denivelarilor

Toleranta maxima fata de orizontala
este s = 0,5 % (pantd).

Aceasta corespunde unui unghi de
inclinare maxim a = 0,3°.

Cadrele racordului carcasei trebuie sa
stea paralel.

Deniveldrile trebuie compensate cu
suporturi corespunzatoare (de exemplu,
fasii de tabld).

Fundatia trebuie sa corespunda cerintelor constructive privind statica, acustica si
drenajul (de exemplu, scurgere tavad). Amplasati centrala de tratare a aerului cu o
distanta suficienta fatd de sol pentru a realiza indltimea necesara a sifonului (vezi
capitolul ,,Conductele de condens, scurgere si deversare”, pagina 60).

Frecventa proprie a structurii suport unitate, in special la constructiile de otel, trebuie sa
prezinte o distanta suficienta pentru frecventa de excitatie a componentelor rotative (de
exemplu, ventilatoare, motoare, pompe, compresoare).

© robatherm



Cerinte privind locul de montaj

Structura suport

Selectarea executiei suporturilor (de exemplu, otel sau beton) se efectueaza la fata locului.

Sageata centralei de tratare a aerului
trebuie sa fie la locul de montaj de
maximum 1/500 in raport cu
dimensiunile centralei de tratare a
aerului (L1). Daca exista o sageatd mai

mare ca urmare a structurii suportului
unitate (L2) de la fata locului, sdgeata
centralei de tratare a aerului poate fi

A

> redusd prin puncte de sprijin
suplimentare intre structurd suport

U unitate si centrala de tratare a aerului la
Fig. 8: Sageata centralei de tratare a maximum 1/500.

aerului

B2887A

O structura suport se poate realiza cu ajutorul suporturilor longitudinale sau al suporturilor pe
adancime. Suporturile longitudinale sunt suporturi de la fata locului pe care este pozitionata centrala
de tratare a aerului in directie longitudinala. Suporturile pe adancime sunt suporturi de la fata locului
pe care este pozitionata centrala de tratare a aerului in directia pe adancime.

Suport longitudinal

Distanta (T) suporturilor longitudinale de
la fata locului (A) in directia pe
adancime trebuie sa fie cel mult
T<25m.

. g B2565A

Fig. 9: Suport longitudinal

Suporturi longitudinale pentru dispozitivele cu cadru DIN

La dispozitivele cu cadru DIN sunt
necesare doua suporturi longitudinale la
fata locului (A) pe lungimea completa.
Pe acestea este amplasat cadrul DIN (B)
al centralei de tratare a aerului.

Fig. 10: Suporturi longitudinale pentru
dispozitivele cu cadru DIN

© robatherm 15



Cerinte privind locul de montaj

Suport pe adancime

Pozitionarea suporturilor pe adancime
(C) depinde de centrala de tratare a
aerului. La fiecare punct de separare
(D), la divizarile tavilor, la componentele
grele (de exemplu, ventilatoare) si la
componentele lungi | = 1,5 m (de
exemplu, atenuatoare de zgomot) este
necesar un suport pe adancime (C).

- m B2567A

Fig. 11: Suport pe adancime

Suporturi pe adancime pentru dispozitivele cu cadru DIN

Pozitionarea suporturilor pe adancime
(C) depinde de centrala de tratare a
aerului si de cadrul DIN (B). La
dispozitivele cu cadru DIN este necesar
un suport pe adancime (C) central intre
capatul dispozitivului si bucla de
transport (E) (11 — I1), precum si central
intre doua bucle de transport (E)

(12 - 12).

Fig. 12: Suporturi pe adancime pentru
dispozitivele cu cadru DIN (denumiri)

B2569A

Fig. 13: Suporturi pe adancime pentru
dispozitivele cu cadru DIN (cotare)
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Cerinte privind locul de montaj

Fundatia punctuala

O fundatie punctuald este o baza punctuald pentru instalarea centralei de tratare a aerului.

e Pozitionarea fundatiilor punctuale (F)
o depinde de centrala de tratare a aerului.
La fiecare punct de separare (D), la
divizarile tavilor, la componentele grele
(de exemplu, ventilatoare) si la
componentele lungi | = 1,5 m (de
exemplu, atenuatoare de zgomot) este
necesara o fundatie punctuala (F).
Distanta (T) fundatiilor punctuale de la
E m wson| fata locului (F) in directia pe adancime
trebuie sa fie cel mult T < 2,5 m.
Fig. 14: Fundatia punctuala Sarcina maximé per fundatie punctuald
(F) este de 500 kg.

Fundatia punctuala pentru dispozitivele cu cadru DIN

Pozitionarea fundatiilor punctuale (F)
depinde de centrala de tratare a aerului
si de cadrul DIN (B). La dispozitivele cu
cadru DIN este necesara o fundatie
punctuala (F) central intre capatul
dispozitivului si bucla de transport (E)
(It = l1), precum si central intre doua
bucle de transport (E) (I2 = I2).

Fig. 15: Fundatie punctuald pentru
dispozitivele cu cadru DIN (denumiri)

Fig. 16: Fundatie punctuald pentru
dispozitivele cu cadru DIN (cotare)
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Cerinte privind locul de montaj

Piciorul unitatii

Picioarele unitdtii servesc la instalarea ridicata si la nivelarea centralei de tratare a aerului. Piciorul
unitatii este reglabil pe indltime. Domeniul de reglare este de 100 mm.

@ m B2573A

Fig. 17: Piciorul unitatii

Constructia pentru montajul sub tavan

Pozitionarea picioarelor unitatii (G)
depinde de centrala de tratare a aerului.
La fiecare sectiune se vor atasa patru
picioare ale unitatii (G). Distanta maxima
(T, L) este T, L <2,5m. Sarcina
maxima per picior al unitatii (G) este de
500 kg.

Atunci cand montajul are loc sub tavan, trebuie realizata o constructie la fata locului. Constructia de la
fata locului trebuie sa corespunda cerintelor privind structurile suport (vezi capitolul ,,Structura
suport”, pagina 15). Constructia de la fata locului trebuie sa fie realizata de un specialist si sa tina
seama de toti factorii relevanti (de exemplu, statica, sarcina portantd, fixare, oscilatii).

18

B2756A

B2757A

B2758A

Fig. 20: Instalare eronata

Fig. 19: Exemplul 2
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Tipurile de descarcare

Tipurile de descarcare

Sectiunile individuale se vor incdrca pe camion astfel incat sa poata fi descarcate in functie de tipul de
descdrcare ales. Sunt posibile urmdtoarele tipuri de descarcare:

Descarcarea prin acoperis cu ajutorul verigilor de transport (B) vezi capitolul ,,Descarcarea cu ajutorul
verigilor de transport”, pagina 24.

BEEEEEERER

B2966A

Fig. 21: Descarcarea cu macaraua Fig. 22: Veriga de transport (B)

Descdrcarea din lateral cu ajutorul cadrului de baza sau al paletului vezi capitolul ,,Descdrcarea si
transportul cu motostivuitorul ”, pagina 49.

o

B2967A B2582A

Fig. 23: Descarcarea cu motostivuitorul din Fig. 24: Sectiune pe motostivuitor
lateral
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Tipurile de descarcare

Descdrcarea prin spate cu ajutorul cadrului de baza sau al paletului vezi capitolul ,Descarcarea si

transportul cu motostivuitorul ”, pagina 49.

B2968A

Fig. 25: Descdrcarea cu motostivuitorul prin
spate

Dispozitivele cu cadru DIN se descarca cu ajutorul traverselor si al buclelor de transport (A), vezi
capitolul ,Descarcarea cu ajutorul buclelor de transport”, pagina 26.

B3568A

Fig. 26: Dispozitiv cu cadru DIN la traversa Fig. 27: Bucle de transport (A)

Unitatile CTA care sunt echipate cu deschideri corespunzatoare in cadrul de transport (K) se descarca
cu tevile de transport (A), vezi capitolul ,,Descarcarea cu ajutorul tevilor de transport”, pagina 32.

V

B3830A

Fig. 28: Descarcarea cu tevile de transport
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Tipurile de descarcare

ﬂ E E m n B m B3837A B m B3838A

Fig. 29: Teava de transport (A) Fig. 30: Deschidere in cadrul de transport (K)
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Ordinea de descarcare

Ordinea de descarcare

Incepeti descércarea camionului de la spate.

B3052A

Fig. 31: Ordinea de descarcare
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Descarcarea si transportul cu macaraua
AVERTIZARE

Pericol de moarte cauzat de sarcinile suspendate si obiectele cazute
Exista pericol de moarte cauzat de cedarea verigilor de transport, a buclelor de

‘ transport sau a tevilor de transport.

Nu asezati sarcini suplimentare in si pe sectiuni.

Inaintea transportului la locul de montaj definitiv nu montati nicio components
in sau la sectiune.

o Transportati si descarcati sectiunile numai cu echipamente de ridicare adecvate
si aprobate (cabluri, lanturi, benzi de ridicat, tendoare) conform BGV D6.

o Ancorati sectiunile numai la verigile de transport, la buclele de transport,
respectiv la tevile de transport.

. Echipamentele de ridicare trebuie sa fie aprobate pentru greutatea sectiunii.

o La verigile de transport, unghiul de inclinare dintre echipamentul de ridicare si
sarcina trebuie sa fie intre 45° si 55°.

. La buclele de transport, tractiunea oblica maxima este de 10°.

. La tevile de transport, tractiunea oblica maxima este de 30°.

o Respectati reducerea fortei portante prin inclinarea echipamentului de ridicare
conform tabelului echipamentelor de ridicare.

o Respectati reglementdrile de siguranta pentru vehiculele de transport si
mijloacele de transport.

o Nu stationati sub sarcinile suspendate.

ii Pericol de moarte cauzat de rasturnarea componentelor separate

La indepartarea sigurantelor pentru transport de la componentele separate inaintea
descdrcarii definitive la locul de montaj exista pericol de moarte cauzat de rdsturnare.

o La descarcarea cu macaraua ancorati mai intai componentele separate de
macara.

o La descarcarea cu motostivuitorul asigurati mai intai componentele separate cu
mijloace auxiliare adecvate, la fata locului (cabluri, suporturi etc.), impotriva
rasturnarii.

. La final, indepartati sigurantele pentru transport.

INDICATIE

Pagube materiale cauzate de transportul eronat

Toate sectiunile sunt echipate cu verigi de transport, bucle de transport sau
deschideri ale cadrului de transport. Sectiunile fara cadru de baza propriu sunt
echipate cu paleti de unica folosinta pentru transport. Sunt posibile pagube materiale
din cauza transportului eronat.

. Transportati sectiunile astfel incat cadrul de bazad/cadrul DIN/cadrul de
transport, respectiv grinzile de lemn/paletul sa se afle intotdeauna dedesubt,
respectiv verigile de transport sa se afle intotdeauna deasupra.

. Descdrcarea si transportul conform acestor instructiuni.
o La descarcarea cu motostivuitorul, acesta se va introduce complet sub
sectiune.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Descarcarea cu ajutorul verigilor de transport

Fiecare sectiune este echipatd cu patru verigi de transport. Verigile de transport se afla in colturile de
pe acoperisul sectiunii.

Mijloace auxiliare pentru descarcarea cu ajutorul verigilor de transport

. 4x carlige pentru verigile de transport cu @ 30 mm
. Alte echipamente de ridicare adecvate

Transportul cu macaraua al sectiunilor cu ajutorul verigilor de transport

Fixati echipamentele de ridicare la toate verigile
de transport. Unghiul de inclinare a dintre
echipamentul de ridicare si sarcina trebuie sa fie
intre 45° si 55°, in caz contrar se va utiliza un
dispozitiv de ridicare.

B2575A

Fig. 32: Transportul cu macaraua cu verigile de
transport
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Transportul cu macaraua al sectiunilor cu cadrul de suport acoperis

B2576A

Fig. 33: Transportul cu macaraua al sectiunilor

B2577A

Fig. 34: Transportul eronat cu macaraua al
sectiunilor

© robatherm

Transportati sectiunile cu macaraua intotdeauna
individual. Legatura dintre sectiunea superioara
(2) cu sectiunea inferioara (1) trebuie efectuata
numai atunci cand sectiunea inferioara (1) se
afla la locul de montaj definitiv.

Cadrul de suport acoperis nu este conceput
pentru ridicarea impreuna a sectiunii inferioare
(1) cu sectiunea superioara (2).
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Descarcarea cu ajutorul buclelor de transport

:E Pericol de moarte cauzat de sarcina ancorata eronat

Ca urmare a pozitiei inclinate a dispozitivului cu cadru DIN, buclele de transport nu
sunt Tncarcate uniform. Exista pericol de moarte cauzat de cedarea verigilor de

transport.

. Determinati pozitia centrului de greutate.

. Diminuati pozitia inclinatd prin modificare lungimii cablului.

o Pentru o incarcare uniforma utilizati tendoare ca echipament de ridicare.
o Utilizati un dispozitiv de ridicare.

In cazul centralelor de tratare a aerului care sunt montate complet pe un cadru DIN trebuie utilizate
buclele de transport (A).

Pozitiile buclelor de transport (A) la dispozitivele cu cadru DIN sunt concepute exclusiv pentru
transport si nu pot preluate pentru pozitia structurii de suport a unitatii (baza).

B2578A

Fig. 35: Dispozitiv cu cadru DIN pe camion Fig. 36: Bucle de transport (A)

B3637A

Fig. 37: Coltul cadrului DIN Fig. 38: Verigile de transport (B) la cadru DIN

Fiecare colt al cadrului DIN este echipat cu verigi de transport (B). Verigile de transport (B) de la
cadru DIN servesc exclusiv la atasarea cablurilor pentru pozitionare.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Mijloace auxiliare pentru descarcarea dispozitivele cu cadrul DIN cu
ajutorul buclelor de transport

Cerinte privind traversele

Utilizati traverse cu capacitate de incarcare > greutatea de transport. O legatura directd
a punctelor de ridicare cu carligul macaralei nu este permisa. Respectati reducerea
fortei portante prin inclinarea echipamentului de ridicare conform tabelului
echipamentelor de ridicare.

% La dispozitivele cu cadru DIN se va
asigura in mod obligatoriu distributia
uniforma a sarcinii la toate buclele de
transport prin intermediul dispozitivele
de ridicare adecvate de la fata locului
(de exemplu, dispozitiv de incdrcare).
Traversele trebuie sa dispuna de un
numar suficient de puncte de ridicare.
Toate buclele de transport trebuie

ssssa|  utilizate pentru procesul de transport cu
macaraua. Consultati numarul de bucle
de transport in desenul echipamentului.

Fig. 39: Exemplu de dispozitive de
ridicare la fata locului pentru 4 bucle de
transport

Y

B3569A

Fig. 40: Exemplu de dispozitive de
ridicare la fata locului pentru 4 bucle de
transport

Y

B3570A

Fig. 41: Exemplu de dispozitive de
ridicare la fata locului pentru 6 bucle de
transport
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Utilizati traverse cu elemente de

ancorare deplasabile in adancime si pe

lungime.

. Unghiul a nu trebuie sa fie negativ
(a = 0°).

. Selectati distanta s foarte mica.

. Selectati distanta v foarte mare.

. v>s

so7iAl - Adancimea si lungimea traverselor
trebuie sa corespunda buclelor de
transport pentru a evita tractiunea
oblica.

Fig. 42: Selectarea traverselor

Cerinte privind echipamentele de ridicare suplimentare

. Utilizati lanturi cu intinzatoare de sarcina pentru reglarea lungimii lantului.
. Chingile de poliester nu sunt adecvate.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Transportul cu macaraua al dispozitivelor cu cadrul DIN cu ajutorul
buclelor de transport

1. fnaintea procesului de transport cu
macaraua fixati cabluri de conducere
pentru pozitionare in fiecare colt al
cadrului DIN, in verigile de transport (B).

B3639A

Fig. 43: Cabluri de conducere pentru pozitionare

2. Ancorati dispozitivul cu cadru DIN la
buclele de transport (A) vezi capitolul
»Mijloace auxiliare pentru descdrcarea
dispozitivele cu cadrul DIN cu ajutorul
buclelor de transport”, pagina 27.

Fig. 44: Ancorarea dispozitivului cu cadru DIN la
buclele de transport

. Pozitia inclinata maxima admisibila in
directia pe adancime la macarale este
X <5cm.

n B2579A

Fig. 45: Pozitie inclinatd in directia pe adancime
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Pozitia inclinata maxima admisibild in
directia longitudinald la macarale este
y < 30 cm.

B2580A

Fig. 46: Pozitie inclinatd in directia longitudinala

v

Tractiunea oblicd maxima admisibila
a echipamentelor de ridicare la transportul

cu macaraua al dispozitivelor cu cadru
DIN este a < 10°.

Adaptati echipamentele de ridicare astfel
incat centrala de tratare a aerului sa fie

transportatd orizontal cu macaraua pentru
a evita rasturnarea.
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B2581A

Fig. 47: Tractiune oblicd

4, Prindeti cablurile de conducere.

B3641A

5. Pozitionati si rotiti dispozitivul cu cadru

DIN cu cablurile de conducere.

B3642A
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Fig. 49: Pozitionarea cu ajutorul cablurilor de
conducere

6. Asezati dispozitivul cu cadru DIN.

Fig. 50: Dispozitiv cu cadru DIN asezat

7. Tndepértati cablurile de conducere si
echipamentele de ridicare.

Fig. 51: Cabluri de conducere si echipamente de
ridicare
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Descarcarea cu ajutorul tevilor de transport

Utilizarea conform destinatiei

Tevile de transport sunt adecvate pentru transportul cu macaraua al sectiunilor cu max. 3 t.

Sarcina max. admisibild per teava de transport este de 1 t. Sectiunile respective sunt echipate cu
deschideri ale cadrului de transport cu table de rigidizare. Tevile de transport sunt concepute pentru
un unghi max. al macaralei de + 30° si pentru max. 500 de schimbari de sarcina.

A\

32

Pericol cauzat de utilizarea eronata

Utilizarea eronata a tevilor de transport poate provoca vatamari corporale deosebit
de grave pana la deces, precum si pagube materiale.

Tevile de transport pot fi utilizate numai in legaturé cu cadrul de transport. Orice alta
utilizare, in special transportul sectiunilor care nu sunt prevazute in mod expres
pentru acest tip de transport, nu este permisa.

Tevile de transport sunt prevazute exclusiv pentru transportul cu macaraua. Orice
alta utilizare, in special transportul cu rolele de transport sau ridicarea cu ajutorul
dispozitivelor de ridicare masind, nu este permisa.

Sarcina care urmeaza a fi deplasata trebuie sa aibd o masd de max. 3 t.

Teava de transport trebuie utilizatd numai pentru transportul adancimilor de unitati
indicate pe placa de identificare.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Structura

AJFIEIH] 1 IGED]

Fig. 52: Teava de transport (A)

B3837A

A —teava de transport; B — tabla de rigidizare; D -

B3838A

Fig. 53: Deschidere in cadrul de transport (K)

teava de transport; E — opritor; F — gaura

longitudinala pentru sigurantd antialunecare; G — surub de siguranta cu piulita; H — sdgeata pentru
directia de introducere si adancimea cadrului de transport; I — placa de identificare; J — cioc pentru
sigurantd antialunecare; deschidere in cadrul de transport

Unitatile CTA cu deschideri in cadrul de transport (K) trebuie transportate cu macaraua cu ajutorul
tevilor de transport (A) incluse in pachetul de livrare.

Pozitiile deschiderilor din cadrul de transport (K) sunt concepute exclusiv pentru transportul cu tevi de
transport (A) si nu pot preluate pentru pozitia structurii de suport a unitatii (baza).

B3838A

Fig. 54: Deschidere in cadrul de transport (K) cu
tabla de rigidizare (B)

© robatherm

Numarul de deschideri din cadrul de transport
(K) difera in functie de dimensiunile si de
greutatea sectiunii. Consultati numarul de
deschideri din cadrul de transport (K) in desenul
echipamentului.

Deschiderile din cadrul de transportA(K) sunt
echipate cu table de rigidizare (B). In aceste
deschideri in cadrul de transport (K) sunt
introduse tevile de transport. Ciocul pentru
siguranta antialunecare (J) mentine teava de
transport in pozitie pe durata procesului de
transport cu macaraua (vezi capitolul ,Etape de
lucru”, pagina 42).
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Mijloace auxiliare pentru descarcarea unitatilor CTA cu ajutorul tevilor de
transport

Mijloace auxiliare incluse in pachetul de livrare

Pericol de moarte cauzat de utilizarea tevilor de transport eronate
A In cazul utiliz3rii unor tevi de transport care nu sunt adaptate la adancimea unitatii,
acest lucru duce la cedarea constructiei. La transportul cu macaraua al sectiunii,
cedarea tevilor de transport sau a cadrului de transport si caderea sectiunilor sau
a componentelor acestora pot determina pericol de moarte.
o Selectati tevile de transport conform tabelului vezi capitolul ,,Selectarea tevilor
de transport in functie de adancimea cadrului de transport”, pagina 36.

In functie de adancimea cadrului de transport (T) trebuie selectate tevi de transport (A)
adecvate.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

© robatherm

Posibilitati de determinare a adancimii cadrului de transport
Masurarea adancimii cadrului de transport (T)

B3839A
Fig. 55: Masurare adancime cadru de transport (T)
Citirea adancimii cadrului de transport (T) din desenul echipamentului
L=
“ N\
“ N
“ N\
“ N
“ N
“ N
“ N\
“ N
“ N
f T L AT 7 0
, 53
B3840A
Fig. 56: Citire adancime cadru de transport (T)
35



Descarcarea si transportul cu macaraua

36

Selectarea tevilor de transport in functie de adancimea cadrului de transport

B3841A

Fig. 57: Teava de transport (A) cu placa de identificare (I) si adancimea cadrului de

transport (T)

Cititi pe placa de identificare (I) adancimile cadrelor de transport (T) pentru care este
conceputd teava de transport (A). Tevi de transport sunt disponibile pentru adancimile

cadrului de transport (T) mentionate in tabel.

T — Adancime cadru de transport
[mm]

612/642/672/918/948/978
1224/1254/1284/1530/1560/1590
1836/1866/1896

2142/2172/2202

Tab. 1: Selectarea tevilor de transport

Lungime teava de transport [mm]

1417
2029
2335
2641
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Mijloace auxiliare care trebuie furnizate la fata locului

Pericol de moarte cauzat de neutilizarea tuturor tevilor de transport
& prevazute

Dacd nu sunt prevazute cu tevi de transport toate deschiderile existente in cadrul de
transport si nu sunt utilizate pentru transportul cu macaraua, aceasta poate duce la
cedarea constructiei. La transportul cu macaraua al sectiunii, cedarea tevilor de
transport sau a cadrului de transport si caderea sectiunilor sau a componentelor
acestora pot determina pericol de moarte.

o Toate deschiderile din cadrul de transport se vor prevedea cu tevi de transport.
. Utilizati toate tevile de transport pentru transportul cu macaraua.

Pericol de moarte cauzat de sarcina ancorata eronat
Ca urmare a pozitiei inclinate a unitatii, tevile de transport nu sunt incarcate uniform.
Aceasta duce la cedarea constructiei. La transportul cu macaraua al sectiunii, cedarea

tevilor de transport sau a cadrului de transport si caderea sectiunilor sau
a componentelor acestora pot determina pericol de moarte.

. Determinati pozitia centrului de greutate.

. Diminuati pozitia inclinata prin modificare lungimii cablului.

. Pentru o incarcare uniforma utilizati tendoare ca echipament de ridicare.
o Utilizati un dispozitiv de ridicare.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Cerinte privind traversele

Utilizati traverse cu capacitate de incarcare > greutatea de transport. O legatura directd
a punctelor de ridicare cu céarligul macaralei nu este permisa. Respectati reducerea
fortei portante prin inclinarea echipamentului de ridicare conform tabelului
echipamentelor de ridicare.

Y La transportul cu macaraua cu ajutorul
tevilor de transport (A) se va asigura in
mod obligatoriu distributia uniforma

a sarcinii la toate tevile de transport (A)
prin intermediul dispozitivelor de ridicare
adecvate de la fata locului (de exemplu,
dispozitiv de incarcare). Traversele
trebuie sa dispuna de un numar suficient
de puncte de ridicare. Consultati

me2oa|]  numMarul de deschideri ale cadrului de
transport (K) si de tevi de transport (A)
in desenul echipamentului. Toate
deschiderile din cadrul de transport (K)
trebuie sa fie echipate cu tevi de

Y transport (A). Toate tevile de transport
(A) trebuie utilizate pentru procesul de
transport cu macaraua.

Fig. 58: Exemplu de dispozitive de
ridicare la fata locului pentru 2 tevi de
transport

B3830A

Fig. 59: Exemplu de dispozitive de
ridicare la fata locului pentru 3 tevi de
transport

Y Utilizati traverse cu elemente de

ancorare deplasabile in adancime si pe

lungime.

. Unghiul a nu trebuie sa fie negativ
(a = 0°).

. Selectati distanta s foarte mica.

. Selectati distanta v foarte mare.

. V>s

Bewl - Adancimea traverselor trebuie sa

corespunda distantelor punctelor de

ridicare a tevilor de transport (A) pentru
a evita o tractiune oblica.

Fig. 60: Selectarea traverselor

Cerinte privind echipamentele de ridicare suplimentare

. Utilizati lanturi cu intinzatoare de sarcind pentru reglarea lungimii lantului.
. Chingile de poliester nu sunt adecvate.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Scula

Sunt necesare urmatoarele scule:
. Cheie inelarg, fixa sau tubulara cu adaptor cheie tubulara pentru DC10

Transportul cu macaraua al sectiunilor cu ajutorul tevilor de transport

Ambalare

Pentru transportul cu ajutorul tevilor de transport, deschiderile din cadrul de transport
(K) trebuie sa fie accesibile. Indepartati ambalajul care incomodeaza.

Pentru verificarea conectorilor de cadru de transport, acestia trebuie sa fie accesibili.
Indepartati ambalajul care incomodeaza.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Conditii preliminare

Pericol de moarte cauzat de constructia deteriorata sau incompleta
In cazul in care conectorii cadrului de transport, tablele de rigidizare sau tevile de
transport sunt deteriorate sau incomplete, aceasta duce la cedarea constructiei.

La transportul cu macaraua al sectiunii, cedarea tevilor de transport sau a cadrului de
transport si caderea sectiunilor sau a componentelor acestora pot determina pericol
de moarte.

o Verificati conectorii cadrului de transport, tabla de rigidizare si tevile de

transport inaintea transportului cu macaraua vezi capitolul ,,Conditii
preliminare”, pagina 40.

O sectiune este alcatuitd din mai multe carcase insurubate intre ele din fabrica prin
intermediul cadrelor de transport si al conectorilor cadrului de transport.
Starea conectorilor cadrului de transport (C) trebuie verificata:

o Verificati fixarea conectorilor
cadrului de transport (C). Fiecare
conector al cadrului de transport
(C) trebuie fixat cu 16 suruburi.
In caz lipsa caracterului complet,
sectiunea nu trebuie transportata
Cu macaraua.

. Efectuati verificarea vizuala
a tuturor componentelor in
privinta fisurilor, coroziunii si/sau
Fig. 61: Conector cadru de transport (C) deformarilor (de exemplu,
dimensiuni mari ale fantei, eclise
deformate, gauri deformate).
in caz de anomalii, sectiunea nu
trebuie transportatd cu macaraua.

Deschiderile din cadrul de transport (K) sunt echipate cu table de rigidizare (B).
Starea pldcilor de rigidizare (B) trebuie verificata:

. Verificati fixarea placilor de
rigidizare (B). Fiecare placa de
rigidizare (B) trebuie fixata cu
8 suruburi. In caz contrar,
sectiunea nu trebuie transportata
Cu macaraua.

. Efectuati verificarea vizuala
a tuturor componentelor in

B [a privinta fisurilor, coroziunii si/sau
B3838A deformarilor (de exemplu,

Fig. 62: Placé de rigidizare (B) cu cioc dimensiuni mari ale fantei, cioc

pentru sigurantd antialunecare (J) pentru sigurantd antialunecare
(3), gauri deformate). In caz lipsa

caracterului complet, sectiunea nu
trebuie transportatd cu macaraua.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

© robatherm

Starea tevilor de transport (A) trebuie verificata:

m m E B3865A

Fig. 63: Teava de transport (A) cu tevi
de siguranta (D), suruburi de siguranta
cu piulitd (G) si opritoare (E)

Verificati caracterul complet al
modulului. Fiecare modul este
alcatuit:

- 1 x teava de
transport (A)

- 2 x teava de
siguranta (D)
- 4 x surub de
siguranta cu
piulitd (G)
- 2/4 x opritor (E)
In lipsa caracterului complet,
teava de transport (A) nu trebuie
utilizata.
Efectuati verificarea vizuald
a tuturor componentelor in
privinta fisurilor, coroziunii si/sau
deformarilor (de exemplu, goluri,
adancituri). In caz de anomalii,
teava de transport (A) nu trebuie
utilizata.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Etape de lucru

1. Demontati un surub de sigurantd
(G) cu piulita de pe partea de
introducere.

G [ ] B3851A

Fig. 64: Demontarea surubului de
siguranta (G)

2. Demontarea tevii de siguranta

(D).

m B3852A

Fig. 65: Demontarea tevii de siguranta

(D)

3. Cititi adancimea cadrului de
transport (T) la sdgeata pentru
directia de introducere (H).
Dacd este necesar, intoarceti
teava de transport (A).

m B3853A

Fig. 66: Citirea adancimii cadrului de
transport (T)

B3854A

Fig. 67: Intoarcerea tevii de transport

(A)
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Descarcarea si transportul cu macaraua

4, Introduceti teava de transport (A)
in directia sagetii (H) in
deschiderea cadrului de transport
(K) pana la opritorul superior (E).

B3855A

B3856A

Fig. 69: Opritorul (E) tevii de transport
(A)

SUGESTIE Ajutor la introducerea tevilor de transport

o Pentru facilitarea introducerii tevii de transport (A) in deschiderea cadrului de
Q transport (B), pe partea opusa introduceti, de exemplu, o tija sau o sipca in
= deschiderea cadrului de transport pentru a ghida teava de transport (A).

2> Teava de transport (A) a fost
introdusa corect daca ciocul
pentru siguranta antialunecare (J)
ajunge in ambele capete in gaura
longitudinala pentru siguranta
antialunecare (F).

Fig. 70: Partea de introducere

F I

Fig. 71: Partea opusa
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Pericol de moarte provocat de sarcina care cade din cauza lipsei
sigurantei

Din cauza lipsei sigurantei (teava de siguranta, suruburi de siguranta cu piulite)
echipamentului de ridicare, sarcina poate cadea. La transportul cu macaraua al
sectiunii, alunecarea echipamentului de ridicare si caderea sectiunii sau

a componentelor pot determina pericol de moarte.

. Pe ambele parti ale tevii de transport trebuie sa fie montate tevi de siguranta
si suruburi de siguranta cu piulite.
o Respectati etapele de lucru din instructiunile de operare.

5. Introduceti teava de siguranta (D)
demontatd in teava de transport (A).

m B3859A

Fig. 72: Introducerea tevii de sigurantd

(D)

> 6. Montarea surubului de siguranta
(G) cu piulita.

@ @ B3860A

Fig. 73: Montarea surubului de sigurantd
cu piulitad (G).

> Siguranta a fost montata corect.

Fig. 74: Teava de siguranta (D) cu surub
de siguranta cu piulita (G)
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Descarcarea si transportul cu macaraua

7. Ancorati sectiunea la toate tevile
de transport (A) cu echipamente
de ridicare de la fata locului vezi
capitolul ,,Mijloace auxiliare care
trebuie furnizate la fata locului”,
pagina 37.

B3864A

Fig. 75: Teava de transport ancorata

. Pozitia inclinatd maxima admisibila

in directia pe adancime la
macarale este x < 5 cm.

a B2579A

© robatherm

Fig. 76: Pozitie inclinatd in directia pe
adancime

. Pozitia inclinata maxima admisibila
in directia longitudinala la
macarale este y < 30 cm.

B2580A

Fig. 77: Pozitie inclinata in directia
longitudinald

m, . Tractiunea oblicd maxima
- admisibila a echipamentelor de

ridicare la transportul cu
macaraua cu tevile de transport
este a < 30°.

Adaptati echipamentele de
ridicare astfel incat sectiunea sa
fie transportata orizontal cu
macaraua pentru a evita

sl cr rasturnarea.

I
I
I
1
I
1
1
T
I
I
I
1
I
]
I
I
[
U

<]

Fig. 78: Tractiune oblicd
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Descarcarea si transportul cu macaraua

46

B3866A
Fig. 79: Sectiune la macara
é
B3867A
Fig. 80: Sectiune depusa
B3868A

Fig. 81: Echipament de ridicare

indepartat

B3869A

Fig. 82: Tevi de transport (A) demontate

10.

11.

12.

Transportati cu macaraua
sectiunea.

Depuneti sectiunea.

Indepartati echipamentul de
ridicare.

Demontati tevile de transport (A)
in ordine inversa.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Depozitare

Urmatoarele conditii de depozitare trebuie respectate pentru tevile de transport:
. A nu se depozita in aer liber.

) A se depozita in locuri uscate.

) A nu se expune mediilor agresive.
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Descarcarea si transportul cu macaraua

Transportul cu macaraua al rotoarelor

Procedati dupa cum urmeaza pentru a evita rasturnarea rotoarelor livrate separat:

B2963A

Fig. 83: Ancorati rotorul la macara
12

B2964A

Fig. 84: indepél’carea sigurantei pentru transport

Ancorati rotorul la macara. Pentru
ancorarea la macara in functie de carcasa
rotorului a se vedea anexa ,Hoval —
Schimbator de caldura cu rotatie —
Instructiuni privind instalarea, punerea in
functiune si intretinerea programata”,
capitolul ,Ridicarea schimbatorului”.

Tndepértati siguranta pentru transport.

Rotorul poate fi transportat in siguranta

CU macaraua.

La rotoarele divizate, segmentele masei de acumulare sunt furnizate intr-o lada de lemn.

INDICATIE

Pagube materiale la procesul de transport cu macaraua al sistemului

' hidraulic pe stand HE-RAC
L]

La transportul cu macaraua al sistemului hidraulic pe stand al HE-RAC pot surveni
pagube materiale cauzate de dispozitivele de manipulare a incarcaturii si de

echipamentele de ridicare.

o Nu transportati cu macaraua sistem hidraulic pe stand HE-RAC.

48
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Descarcarea si transportul cu motostivuitorul

Descarcarea si transportul cu
motostivuitorul

Exista pericol de moarte cauzat de rasturnarea sectiunii la descarcarea si transportul

a Pericol de moarte cauzat de rasturnarea obiectelor

cu motostivuitorul ca urmare a pozitiei excentrice a centrului de greutate sau a
suprafetei de rezemare inguste.

Nu asezati sarcini suplimentare in si pe sectiuni.

Inaintea transportului la locul de montaj definitiv nu montati nicio components
in sau la sectiune.

In cazul sectiunilor cu suprafaté de rezemare ingustd asigurati mai intai
sectiunea cu mijloace auxiliare adecvate, la fata locului (cabluri, suporturi etc.),
impotriva rasturnarii.

Descarcati si transportati sectiunea numai de la cadrul de baza sau de pe
palet.

In cazul pozitiei excentrice a centrului de greutate deplasati furcile in mod
corespunzator.

Introduceti furcile complet sub sectiune.

Basculati putin bratul de ridicare in directia motostivuitorului si asigurati
sectiunea la bratul de ridicare impotriva rasturnarii.

Respectati prevederile de siguranta ale motostivuitorului.

Pericol de moarte cauzat de rasturnarea componentelor separate

La indepartarea sigurantelor pentru transport de la componentele separate inaintea
descarcarii definitive la locul de montaj exista pericol de moarte cauzat de rasturnare.

© robatherm

La descarcarea cu macaraua ancorati mai intai componentele separate de
macara.

La descarcarea cu motostivuitorul asigurati mai intai componentele separate cu
mijloace auxiliare adecvate, la fata locului (cabluri, suporturi etc.), impotriva
rasturnarii.

La final, indepartati sigurantele pentru transport.
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Descarcarea si transportul cu motostivuitorul

INDICATIE

Pagube materiale cauzate de transportul eronat

! Toate sectiunile sunt echipate cu verigi de transport, bucle de transport sau
deschideri ale cadrului de transport. Sectiunile fara cadru de baza propriu sunt
echipate cu paleti de unica folosinta pentru transport. Sunt posibile pagube materiale
din cauza transportului eronat.

. Transportati sectiunile astfel incat cadrul de baza/cadrul DIN/cadrul de
transport, respectiv grinzile de lemn/paletul sa se afle intotdeauna dedesubt,
respectiv verigile de transport sa se afle intotdeauna deasupra.

o Descarcarea si transportul conform acestor instructiuni.
o La descarcarea cu motostivuitorul, acesta se va introduce complet sub
sectiune.

Aspecte generale privind descarcarea cu motostivuitorul

Sectiunile cu cadru de baza sunt echipate cu grinzi de lemn pentru transport pentru a permite
introducerea dedesubt a furcilor camionului industrial.

Sectiunile fara cadru de baza sunt echipate cu paleti de unica folosinta pentru transport.

Introduceti complet furcile sub sectiune pentru a
evita deteriorarile la carcasa. Furcile
motostivuitorului trebuie sa atingd numai cadrul
de baza sau paletul.

i

B2582A

Fig. 85: Descdrcare cu motostivuitorul

Transportul cu motostivuitorul al sistemului hidraulic pe stand

Introduceti vehiculul complet sub sistemul
hidraulic pe stand pentru a evita deteriordrile.
Furcile motostivuitorului trebuie sa atinga numai
cadrul inferior sau paletul.

B3058A

Fig. 86: Descdrcarea sistemului hidraulic pe
stand cu motostivuitorul
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Ambalarea si depozitarea

Ambalarea si depozitarea

Sectiunile sunt ambalate in folie pentru transport. Acest ambalaj nu indeplineste cerintele pentru
depozitarea sectiunilor in aer liber. Locul de montaj trebuie sa indeplineasca cerintele privind locul de
montaj pentru unitatile de interior (vezi capitolul ,Cerinte privind locul de montaj”, pagina 4).

In cazul depozitarii sectiunilor pentru o perioadd mai indelungat3 sunt aplicabile instructiunile
»Scoaterea din functiune si eliminarea” capitolul ,,Scoaterea din functiune”.
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Montajul unitatii

Montajul unitatii

Reducerea zgomotului

Pentru respectarea valorilor admisibile de emisie sonora se vor prevedea piese de reducere a
zgomotelor (de exemplu, amortizor pentru canal, pereti de protectie fonica) pe partea de aspirare si
refulare de la carcasa; in masura in care acestea nu sunt, respectiv nu sunt suficient integrate in
centrala de tratare a aerului.

Amortizarea vibratiilor

Utilizati amortizoare de vibratii (de exemplu, banda de etansare Mafund, Sylomer sau Illmod) in
directia longitudinald si pe adancime. Utilizati tipul corespunzator in functie de sarcind. Dimensionarea
amortizoarelor de vibratii se realizeaza la fata locului. Utilizati amortizoare de vibratii la toate tipurile
de baze.

Instalarea pe suport longitudinal

A — Cadru de baza
B — Amortizor de vibratii
C — Suport longitudinal la fata locului

B2583A

Fig. 87: Suport longitudinal
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Montajul unitatii

Instalarea pe suport pe adancime

B2584A

Fig. 88: Suport pe adancime

Instalarea pe fundatie punctuala

B2585A

Fig. 89: Fundatia punctuald

© robatherm

A — Cadru de baza
B — Amortizor de vibratii
D — Suport pe adancime la fata locului

A — Cadru de baza
B — Amortizor de vibratii
E — Fundatie punctuald la fata locului
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Montajul unitatii

Fixarea la suporturile de la fata locului

Sistem de fixare suporturi longitudinale

B B2588A

m E m B2589A

Fig. 90: Fixarea cu clema suport F9 (A) Fig. 91: Fixarea cu saiba tip pana (E) DIN 434

Pentru fixarea centralelor de tratare a aerului cu suporturi longitudinale (B) la fata locului
recomanda cleme suport F9 (A). In cazul unitdtilor pe cadru DIN (D) se vor utiliza saibe ti
DIN 434. Acestea servesc la compensarea inclinarii in flansele cadrului DIN (D).

Fixarea suportului pe adancime

B — Suport la fata locului
F — Clema suport FC
G — Cadru de baza/cadru DIN

m B B E B2590A

Fig. 92: Fixarea cu clema suport FC (F)

Pentru fixarea centralelor de tratare a aerului cu suporturi longitudinale (B) la fata locului
recomanda cleme suport FC (F).

54

se
p pana (E)

H — Inchideti complet clema suport FC

se
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Montajul unitatii

Conectarea centralelor de tratare a aerului cu cadrul
suport acoperis

Cadrul suport acoperis serveste la instalarea a doua centrale de tratare a aerului suprapuse. Sectiunile
sunt interconectate numai la locul de montaj definitiv.

Sistem suport acoperis

Sistemul de suport pentru acoperis serveste la montajul sigur al sarcinilor de la fata locului pe
acoperisul unei CTA si imbunatateste aplicarea sarcinilor in constructia cadrului. Utilizari tipice sunt, de
exemplu:

. reazem pentru suportul pe adancime (de exemplu, condensatoare, suprastructuri de la fata
locului),

fixarea conductelor de racire,
ghidarea conductei, platforma de acces pentru intretinere si
montajul instalatiilor fotovoltaice cu stand.

if Pericol de moarte cauzat de sarcina prea ridicata de pe acoperis

O sarcina pe acoperis prea ridicata pe carcasa poate duce la deteriorari ale CTA si la

cedarea acoperisului. Astfel, exista pericol de moarte la pasirea pe unitate.

. Respectati o sarcind max. de 150 kg per profil suport acoperis (vezi capitolul
.Profil suport acoperis fara suport C “, pagina 57), respectiv de 300 kg per
sistem suport acoperis (vezi capitolul ,,Profil suport acoperis cu suport C”,
pagina 57).

. Asigurati o incarcare uniforma.

Pericol de moarte cauzat de rasturnarea CTA sau de caderea sarcinii
de pe acoperis

In cazul sarcinilor de pe acoperis care nu sunt asigurate existd pericol de moarte
cauzat de rdsturnarea CTA sau de cdderea sarcinii de pe acoperis din cauza
influentelor exterioare (de exemplu, vantul).

o Sarcinile de pe acoperis trebuie sa fie fixate la sistemul de suport pentru
acoperis.

o Suplimentar, sarcinile de pe acoperis trebuie sa fie fixate de fundatie.
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Montajul unitatii

INDICATIE

Pagube materiale cauzate de incarcarea eronata

! Daca pe sistemul de suport pentru acoperis pasesc mai multe persoane in acelasi
timp sau este asezatad in alt mod o sarcind punctuala, este posibila deteriorarea
panourilor termice si, prin urmare, scurgerea.

o Inainte de inceperea montajului trebuie verificat caracterul complet al
componentelor.

. Verificati pozitia fixa a tuturor suruburilor.

o Nu este permis ca pe sistemul de suport pentru acoperis sa calce mai multe
persoane simultan.

. Daca acest lucru este necesar, trebuie adoptate masuri corespunzatoare
pentru distribuirea greutatii (de exemplu, gratar, placi de lemn, grinda de
lemn).
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Montajul unitatii

Executii diferite
Sistemul de suport pentru acoperis este disponibil in doud executii: cu si fara suport C.

Profil suport acoperis fara suport C

!

Sarcina maxima per profil suport
acoperis este de 150 kg (vertical).

max. 150 kg

!

max. 150 kg

Fig. 93: Sarcina max. per profil suport
acoperis

Profil suport acoperis cu suport C

Piesele instalate din fabrica sunt deja montate in locurile corespunzatoare ale sistemului
de suport pentru acoperis si constau in:

A —suport C RAL 7035

B — profil suport acoperis

60 x 60 x 386 mm

C — surub de tabla cu cap semirotund
DIN 7049 in cruce - 4,8 x 38 - otel
galvanizat

D — distantier 14 x 1,8 mm

Fig. 94: Executie cu profiluri suport
acoperis si suporturi C

. Sarcina maxima per sistem suport
acoperis alcatuit din doua profiluri
suport acoperis (B) cu sau fara
suport C (A) este de 300 kg.

. Trebuie avuta in vedere o
distributie uniforma a fortelor.
. Preluarea sarcinilor excentrice se

va efectua numai in cazul unor
sarcini considerabil mai reduse
(=150 kg per profil suport

Fig. 95: Incdrcarea maximé per suport acoperis)

acoperis
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Montajul unitatii

. Sarcina maxima de la fata locului
a lungimii carcasei este de 600 kg
pe metru (vertical).

Fig. 96: Carcasa cu profiluri suport
acoperis si suporturi C

Posibilitati de conexiune si montaj

Montajul direct la profil suport acoperis

E — Gaurile hexagonale (DC11) sunt
folosite pentru conectare
(de exemplu, cu piulite
hexagonale cu un nit).

F — Alternativ, se pot utiliza tije filetate
sau suruburi in alezaje
(@ 15 mm).

B4212A

Fig. 97: Conexiuni posibile la fata locului

Montaj cu contrafise longitudinale

Pentru distributia optima a sarcinii, la
nevoie, pot fi montate contrafise
longitudinale la fata locului pentru

a spori libertatea de pozitionare.

B4206A

Fig. 98: Profiluri suport acoperis cu
contrafise longitudinale
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Montajul unitatii

Fixare directa la suporturi C

Fixarea directd la suporturile C este posibild cu ajutorul alezajelor de la fata locului

direct in suporturile C.

Exemple pentru utilizarea sistemului suport acoperis:

B4204A

B4205A

Fig. 99: Exemplu de montaj
instalatiilor fotovoltaice

Conditii meteo

al

B4203A

Fig. 101:Asigurare impotriva sarcinii la vant

© robatherm

Fig. 100: Exemplu de montaj ghidare
conductd

Sarcinile montate (de exemplu, conducte de
racire, suprastructuri la fata locului, canale,
instalatii fotovoltaice) trebuie sa fie asigurate la
fata locului impotriva conditiilor meteo
nefavorabile. Acestea trebuie fixate pe fundatie
in conformitate cu sarcina la vant preconizata.
Ancorarea nu trebuie sa se efectueze pe
acoperisul CTA.
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Montajul unitatii

Conductele de condens, scurgere si deversare

Toate scurgerile tavilor se vor prevedea cu un sifon (cu siguranta de contracurent si umplere
automata). Eliminati corespunzator apa uzata.

INDICATIE

Afectarea functionarii centralei de tratare a aerului din cauza
' conductelor conectate eronat
[ ]

In cazul conectérii eronate a conductelor de condens, scurgere si deversare, aerul si
apa sunt aspirate si evacuate prin conducte. Functionarea componentelor individuale
poate fi afectata.

o Fiecare scurgere de tava din tava pentru condens trebuie conectata cu un sifon
propriu si cu o cadere libera.
. Insltimea liberd a sifonului trebuie s& fie configurats la subpresiunea sau

suprapresiunea centralei de tratare a aerului.

Functionare incorecta cauzata de sifonul uscat
. Doar un sifon umplut cu apa isi poate indeplini functia. Dupa o perioada indelungata
- ) de repaus, sifonul se poate usca.
. Umpleti sifonul manual inaintea punerii in functiune.

) Utilizati sifoane cu bild pentru subpresiune sau suprapresiune (partea de
aspiratie sau de refulare).
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Montajul unitatii

Curba de presiune din centrala de tratare a aerului
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Fig. 102: Curba de presiune din centrala de tratare a aerului

Pentru calcularea presiunii intr-o componentd, in functie de pe partea centralei de tratare a aerului in

care se afla componenta respectiva, este nevoie de:

. pierderea de presiune a componentelor individuale din centrala de tratare a aerului (a se vedea

fisa tehnica) si de
J presiunea externa de pe partea de aspiratie sau de
o presiunea externa de pe partea de refulare.
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Fig. 103: Fluxuri de aer in unitatea
combinata

SUGESTIE Schimbatorul de caldura cu placi

La unitatile combinate cu schimbatoare de caldura cu placi, fluxurile de aer se
Q intersecteaza. La calculul presiuni se va urmari saltul fluxurilor de aer.
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Montajul unitatii

Sifon de subpresiune
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Calculul presiunii pe partea de aspiratie

Exemplu de calcul componentd baterie de incalzire (A)

Aceasta presiune si indltimea aferenta a sifonului sunt valabile numai pentru
componenta avuta in vedere, bateria de incalzire (A). Pentru calcularea pierderii
presiunii filtrului utilizati intotdeauna pierderea presiunii finale.

Presiunea externa pe partea de aspiratie de exemplu -100 Pa
Pierdere de presiune Unitate de filtrare de exemplu -250 Pa
Pierdere de presiune Atenuator de zgomot de exemplu -15 Pa
Pierdere de presiune Baterie de racire de exemplu -100 Pa
Pierdere de presiune Baterie de incalzire de exemplu -20 Pa
Total: p1= -485 Pa

Tab. 2: Calculul presiunii pentru sifonul de subpresiune

Cu aceasta presiune se calculeaza inaltimea sifonului pentru sifonul de subpresiune (pe
partea de aspiratie) de la bateria de incalzire (A).

Calculul inaltimii sifonului de subpresiune (pe partea de aspiratie)

C Cadere libera la presiunea
atmosferica

B2650A

Fig. 104: Sifon de subpresiune

Aceasta este o metoda exemplificativa de calcul al indltimii sifonului. Utilizati inaltimile
specifice ale producatorilor sifoanelor (a se vedea anexa ,Sifon special AquaKlima —
Indicatie privind instalarea”).

Inaltimea sifonului pentru un sifon de subpresiune se determing dupd cum urmeaza:
Hi [mm] = p [Pa] / 10

Hs [mm] = p [Pa] x 0,075

p [Pa] presiunea maxima interioara a componentei pe partea de aspiratie la
componenta respectiva
H[mm] = H1 + HS

[exemplu de calcul componenta baterie de incalzire (B) p1 = -485 Pa]

H [mm] = Hi1 + Hs = p[Pa] / 10 + p [Pa] x 0,075
H = 485/10 + 485x0,075 = 85 [mm]
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Montajul unitatii

Sifon de suprapresiune

Calculul presiunii pe partea de rulare

Exemplu de calcul componentd atenuator de zgomot (B)

Aceasta presiune si indltimea aferenta a sifonului sunt valabile numai pentru
componenta avutd in vedere, atenuatorul de zgomot (B). Pentru calcularea pierderii
presiunii filtrului utilizati intotdeauna pierderea presiunii finale.

Presiunea externd pe partea de refulare de exemplu +200 Pa
Pierdere de presiune Unitate de filtrare de exemplu +250 Pa
Pierdere de presiune Atenuator de zgomot de exemplu +15 Pa

Total: p2= +465 Pa

Tab. 3: Calculul presiunii pentru sifonul de suprapresiune

Cu aceastd presiune se calculeaza inaltimea sifonului pentru sifonul de suprapresiune
(pe partea de refulare) de la atenuatorul de zgomot (B).

C Cadere libera la presiunea
atmosferica
135 mm
[—
Ap-+l | Hs
50 mm
B2651A

Fig. 105: Sifon de suprapresiune

Aceasta este o metoda exemplificativa de calcul al indltimii sifonului. Utilizati indltimile
specifice ale producatorilor sifoanelor (a se vedea anexa ,Sifon special AquaKlima —
Indicatie privind instalarea”).

Inaltimea sifonului pentru un sifon de suprapresiune se determind dup& cum urmeaza:
Hs [mm] = p [Pa] / 10

p [Pa] presiunea maxima interioard a componentei pe partea de refulare la componenta
respectiva
H [mm] = 35 mm + Hs + 50 mm

[exemplu de calcul componenta atenuator de zgomot (B) p2 = +465 Pa]
H = 35 + Hs + 50= 35 + 465/10 + 50 = 131 [mm]
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Montajul unitatii

Gruparea mai multor scurgeri de tava
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Fig. 106: Gruparea mai multor scurgeri Fig. 107: Grupare eronata

de tava

La gruparea mai multor scurgeri de tava trebuie conectat un sifon individual la fiecare
scurgere de tava. Regruparea se poate realiza dupa sifon. Pot fi reunite sifoane numai
pe partea de refulare sau pe partea de aspiratie.

Gruparea trebuie sa se termine intr-o cadere libera.

Conexiunea conductelor de scurgere si deversare la umidificatorul cu
pulverizare cu apa recirculata de joasa presiune

Montati conducta de evacuare a umidificatorului cu pulverizare cu apa recirculata de
joasa presiune si scurgerea tava a tavii premontate separat la sistemul de ape uzate.
Nu goliti tava umidificatorului in tava premontata.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific,
pompa de caldura si aparat de aer
conditionat DX)

Pericol de moarte prin sufocare
La evacuarea agentului frigorific exista pericol de sufocare, deoarece agentul frigorific

este inodor si fara gust si disloca oxigenul din aer.

In functie de zona de acces, de locul de montaj si de clasa de sigurant3 a
agentului frigorific, trebuie sa fie disponibile si functionale un senzor de
scurgere a agentului frigorific pentru monitorizarea locului de montaj si o
aerisire adecvatad a locului de montaj.

Respectati fisa cu date de securitate a agentului frigorific.
Parasiti zona periculoasa.

Asigurati un schimb de aer corespunzator in zona periculoasa.
Utilizati un echipament de protectie respiratorie autonom.

Pericol de moarte prin sufocare
In cazul golirii complete a circuitului de ricire existd pericol de sufocare, deoarece

vaporii, aerosolul sau gazele se pot raspandi in cladire prin canal.

Respectati debitul volumic minim de 25 % din debitul nominal (EN 378-1).

Evitati patrunderea in locuri (de exemplu, pivnita, sistemul de ape uzate etc.)
in care acumularea ar putea fi periculoasa.

Respectati intervalele de inspectie si inregistrati-le in caietul de service pentru
circuitele frigorifice.

Pericol de explozie si de incendiu
La utilizarea agentilor frigorifici inflamabili din clasa de siguranta 2 si 3 conform ISO

817 existd pericol de moarte din cauza exploziei si a incendiului.

Respectati cantitatea maxima de umplere.
Respectati fisa cu date de securitate a agentului frigorific.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Cantitatea maxima de umplere agent frigorific

. In combinatie cu clasa de siguranté pentru agentul frigorific conform ISO 817, tocmai
() in cazul agentilor frigorifici inflamabili si toxici sunt admisibile doar cantitati de
= umplere limitate.

) Europa: Trebuie respectate cantitdtile maxime de umplere conform
DIN EN 378-1. Acestea sunt stabilite pe baza zonei de acces, a locului de
montaj si a respectivei clase de siguranta pentru agentul frigorific.

. International: Calculul cantitdtilor maxime de umplere se efectueaza in
conformitate cu ISO 5149.

In plus, pentru agentii frigorifici cu clasa de sigurantd pentru agentul frigorific A2L se
va respecta IEC 60335-2-40. In cazul aparatelor de aer conditionat DX cu agent
frigorific R32 vezi capitolul ,,Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu
agent frigorific fara senzor de scurgere agent frigorific”, pagina 70sau vezi capitolul
~Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent frigorific cu senzor
de scurgere agent frigorific”, pagina 72.

In cazul evaporatoarelor directe cu tehnologie de refrigerare externd, instalatorul echipamentului este
responsabil pentru respectarea cantitatii de umplere maxime admisibile.

Cu privire la determinarea cantitatii maxime de umplere cu agent frigorific a aparatelor de aer
conditionat DX vezi capitolul ,Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent frigorific
fara senzor de scurgere agent frigorific”, pagina 70 sau vezi capitolul ,,Determinarea cantitdtii de
umplere maxime admisibile cu agent frigorific cu senzor de scurgere agent frigorific”, pagina 72.

Pericol de moarte din cauza exploziei

»
(12 In caz de scurgeri sau manipulare a agentului frigorific R32 existd pericol de explozie,
— deoarece agentul frigorific A2L poate crea o atmosfera exploziva.
o Evitati sursele de aprindere potentiala.
. Aerisiti incaperea.
o Verificati interiorul centralei de tratare a aerului inaintea inceperii tuturor
lucrarilor cu un senzor de scurgere agent frigorific.
o Utilizati numai scule concepute pentru agentul frigorific A2L.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Unitatea exterioara DX cu agent frigorific R32

Unitatile exterioare DX cu R32 pot fi utilizate numai daca sunt respectate urmatoarele conditii:

. Aparatele de aer conditionat DX constau dintr-un circuit de racire inchis.

. Debitul volumic minim necesar V,,,;, al centralei de tratare a aerului trebuie respectat vezi
capitolul ,,Determinarea debitului volumic minim necesar al centralei de tratare a aerului”,

pagina 68.

Determinarea debitului volumic minim necesar al centralei de tratare a

aerului

Debitul volumic minim necesar [m3/h] al centralei de tratare a aerului se calculeaza
dupd cum urmeaza:

800
1250
1350

2,0
2,8
4,0
6,3
6,8

mmax

LFL

Mynax [Kg]

Tab. 4: Cantitati de umplere in functie de debitul volumic

Denumirea tipului

PUZ - ZM50
PUZ - ZM60
PUZ - ZM71
PUZ - ZM100
PUZ - ZM125
PUZ - ZM140
PUZ - ZM200
PUZ - ZM250

2,0
2,8
2,8
3,6
3,6
3,6
6,3
6,8

Myngy [kg]

Tab. 5: Cantitdti de umplere per unitdti exterioare DX Mitsubishi Electric la o distanta
a conductelor < 30 [m

68
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)
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Unitate rezistenta la intemperii in afara cladirii

Daca CTA, aparatul de aer conditionat DX si tubulatura se afla in afara cladirii, se va
efectua o examinare a spatiilor ventilate in privinta cantitdtii de umplere cu agent
frigorific maxime admisibile.

Pentru calculul cantitatilor de umplere maxime admisibile m,, 4,

) vezi capitolul ,Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent
frigorific fara senzor de scurgere agent frigorific”, pagina 70.
) vezi capitolul ,Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent

frigorific cu senzor de scurgere agent frigorific”, pagina 72.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

70

Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent frigorific fara
senzor de scurgere agent frigorific

ODA

=N 0=

A

— 1 ¢ w7

SUP.

C

B3141A

Fig. 108: Centrald de tratare a aerului cu unitate exterioara DX si spatii ventilate fara
senzor de scurgere agent frigorific

A — cel mai mic spatiu ventilat

M = Cantitatea de umplere maxima admisibild [kg] a unui circuit de racire

Mpax = 2,5 LFLY?5 - ho - A% < 15,96 [ke]

Cu LFL = limita minimd de explozie de R32 [kg/m3]

Cu h,

0,6
1,0
1,8
2,2

kg
LFL = 0,307 [—3]
m

= naltimea evacuarii aerului [m] in cel mai mic spatiu ventilat

h, [m]

Inaltimea evacuarii aerului
Sol

Fereastra

Perete

Tavan

Tab. 6: In&ltimea evacuarii aerului ho

Si cu A = suprafata celui mai mic spatiu ventilat [m2]

Pentru calculul cantitatii de umplere maxime admisibile pe baza dimensiunii spatiului in
cazul mai multor unitdti exterioare DX se va utiliza intotdeauna circuitul de racire cu cea
mai mare cantitate de umplere.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Exemple:
Dimensiunea celui mai mic spatiu ventilat 4 [m?]

Myay [kg] h, = 0,6 [m] h, =1,0 [m] h, = 1,8 [m] h, = 2,2 [m]

2,0 34 13 4 3
2,8 67 24 8 5
4,0 137 49 16 11
6,3 338 122 38 26
6,8 394 142 44 30

Tab. 7: Cantitdti de umplere si debite volumice in functie de dimensiunea spatiului si
de evacuarea aerului fard senzor de scurgere agent frigorific

Denumirea tipului Mynqx [kg]
PUZ - ZM50 2,0
PUZ - ZM60 2,8
PUZ - ZM71 2,8
PUZ - ZM100 3,6
PUZ — ZM125 3,6
PUZ - ZM140 3,6
PUZ - ZM200 6,3
PUZ — ZM250 6,8

Tab. 8: Cantitdti de umplere per unitdti exterioare DX Mitsubishi Electric la o distanta
a conductelor < 30 [m
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Determinarea cantitatii de umplere maxime admisibile cu agent frigorific cu
senzor de scurgere agent frigorific

Daca in apropierea schimbatorului de caldura este instalat un senzor de scurgere agent
frigorific (B), cantitatea de umplere maxima admisibila se mdreste in raport cu
dimensiunea spatiului. Indltimea evacuarii aerului h, nu este luatd in considerare.

B
e

ODA

5 . .

Fig. 109: Centrald de tratare a aerului cu unitate exterioara DX si spatii ventilate cu
senzor de scurgere agent frigorific

A — cel mai mic spatiu ventilat
B — senzor de scurgere agent frigorific

B3140A

Mme, = Cantitatea de umplere maxima admisibild [kg] a unui circuit de racire
Muax = 0,5 LFL - H-TA < 15,96 [kg]
Cu LFL = limita minimd de explozie de R32 [kg/m3]
k
LFL = 0,307 [—‘93]
m

Cu H = Indltimea spatiului [m] < 2,2 [m]

Si cu TA = suprafata totald ventilatd a spatiului [m2] daca:

. nu exista regulatoare ale debitului volumic sau

. regulatoarele debitului volumic se deschid la alarma detectorului.
Sau cu TA = A = suprafata celui mai mic spatiu ventilat [m2] daca

. regulatoarele debitului volumic nu sunt comandate.
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

Exemple pentru o indltime a spatiului H = 2,2 [m]:

Mgy [ke]
2,0
2,8
4,0
6,3
6,8

12
17
21

TA [m?]

Tab. 9: Cantitati de umplere si debite volumice in functie de dimensiunea spatiului

cu senzor de scurgere agent frigorific

Denumirea tipului

PUZ - ZM50
PUZ - ZM60
PUZ - ZM71
PUZ - ZM100
PUZ - ZM125
PUZ - ZM140
PUZ - ZM200
PUZ - ZM250

2,0
2,8
2,8
3,6
3,6
3,6
6,3
6,8

Mgy [kg]

Tab. 10: Cantitati de umplere per unitati exterioare DX Mitsubishi Electric la o distantad

a conductelor < 30 [m

© robatherm
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Tehnologia refrigerarii (circuit frigorific, pompa de caldura si aparat de aer conditionat DX)

74

Unitate de interior in cladire

Daca CTA, aparatul de aer conditionat DX si tubulatura se afld in interiorul cladirii,
acestea se vor examina individual, conform DIN EN 378 si IEC 60335-2-40. Daca este
necesar, trebuie sa fie disponibile si functionale masuri de siguranta suplimentare
precum

) un senzor de scurgere a agentului frigorific pentru monitorizarea locului de
montaj si/ sau
) 0 aerisire adecvatad a locului de montaj

Pentru informatii a se vedea anexa ,Mitsubishi Electric - Interfata Mr. Slim PAC-(S)IF013
- Manual de planificare si service”, anexa A ,Masuri de siguranta necesare pentru
sistemele R32".
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